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ในการทํางานนั�นจะมีส่วนประกอบที�สาํคัญคือเราจะใช้ gps เพื�อนาํทางรถและใช้wifi ของ esp8266เพื�อเชื�อมต่อกับแอพลิเคชั�น
blynk บนมือถือ เราจะใช้ gps และโมดูลเข็มทิศในการระบุพิกัดของมือถือเมื�อกดปุ�มเริ�มมือถือจะส่งค่า gps ของเครื�องไปยัง
บอรด์ mcu หลังจากนั�นจะทําการสั�งให้มอเตอรห์มุนจนกว่าพิกัดของบอรด์และมือถือจะเท่ากัน
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นําเสนอ

กลุ่มที� 2 สมาชกิ

หลักการ เหตผุล

เพื�อศึกาาค้นคว้าเกี�ยวกับเทคโนโลยีwireless
เพื�อพัฒนาทักษะการเขียนโปรแกรมเชิงประยุกต์ arduino

เพื�อพัฒนาหุ่นยนต์เเบกของให้มีประสิทธิภาพมากยิ�งขึ�น
เพื�อประยุกต์ใช้เทคโนโลยี iot กับชีวิตประจาํวัน

จุดประสงค์ในการศึกษาค้นควา้เเละทดลอง

 INTRODUCTION TO COMPUTER NETWORKING
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ผลจากการทดลองใช้งานพบว่าเราสามารถวิ�งไปยังมือถือได้แต่ไม่สามารถหลบสิ�งกีดขวางได้และไม่สามารถใช้งานภายในอาคารได้
เนื�องจากมีป�ญหากับการจับสัญญาณจากดาวเทียว gps ทําให้การใช้งานจะต้องใช้งานในที�โล่งเท่านั�น
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