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ถังขยะสั�งการด้วยเสียง
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วัตถุประสงค์

โปรแกรมที�ใช้

หลักการและเหตุผล สรุปการทํางาน

- เพื�อประยุกต์และนําความรูที้�ได้เรยีนมาใช้
ใหเ้กิดประโยชน์

- เพื�อศึกษาโมดลูควบคมุด้วยเสยีงSpeech
Recognition Module

 - เพื�อเรยีนรูก้ารทํางานของระบบและศึกษาการ
การเชื�อมต่อระหวา่งบอรด์Arduino-Sensor

Shield V5.0 กับ บอรด์ L298N

 การดําเนินโครงงาน/โปรเจคนี�บรรลุวัตถุประสงค์ที�
ได้กําหนดไว้ คือ เพื�อให้

ความรูแ้ก่ผู้ที�สนใจเกี�ยวกับโมดูลควบคุมด้วย
เสียงSPEECH RECOGNITION MODULE และ
เพื�อเรยีนรูก้ารทํางานของระบบ และศึกษาการการ
เชื�อมต่อระหว่างบอรด์ARDUINO-SENSOR

SHIELD V5.0 กับ บอรด์ L298N ทางกลุ่มของเรา
ได้จัดทําโปรเจคนี�ขึ�นเพื�อ นําความรูที้�ได้จากการเรยีน

วิชานี�มาเกิดผลงานชิ�นนี�ขึ�น และทําให้ผู้ที�สนใจ
สามารถสมารถนําผลงานของเาไปศึกษาต่อยอดองค์
ความรู ้ความเข้าใจ จึงเป�นโครงงานโปรรเจคที�มี

ประโยชน์ และเป�นการนําเทคโนโลยีและซอฟต์แวรม์า
พัฒนาประยุกต์ใช้ได้อย่างมีคุณค่าและเกิดประโยชน์

อาจารย์ผู้สอน 
รศ.ดร.จักรชัย โสอินทร์

ผู้จัดทํา

นางสาวสาริณี สวัสดี 623020404-2
นายภูริพงษ์ สมชัย 623020389-2

นายรัชชานนท์ ถิตย์กุล623020392-3 
นางสาวลลิตา สังศรีลา623020395-7 

https://www.robotsiam.com/

จุดประสงค์เพื�อเป�นการอํานวยความ
สะดวกสบายในการใช้ถังขยะ ถังขยะจะ
ถูกระบายออกตามความจาํเป�นเท่านั�น
ซึ�งจะช่วยลดการหยิบถังขยะเปล่าที�ไม่
จาํเป�นลงครึ�งหนึ�งในขณะที�ยังป�องกัน
ไม่ให้ถังขยะล้นและทําให้ถนนสกปรก
เทคโนโลยีนี�ช่วยเพิ�มประสิทธิภาพและ
ประสิทธิผลในขณะที�ลดค่าใช้จ่ายและ
แรงงานและปรบัปรุงความสะอาดของ

สาธารณะ 


