
      ป�จจุบนัผูค้นจาํนวนมากหนัมาปลกูต้นไม้
กันอยา่งแพรห่ลายแต่อาจจะประสบกับป�ญหา
ไมส่ามารถออกไปรถนํ�าต้องไมไ้ดเ้พราะป�จจยั
หลายอยา่งเชน่ อากาศรอ้น เป�นต้น
         ทางผูจ้ดัทําจงึเล็งเหน็วา่การทําใหค้วบคมุ
ผา่นมอืถือไดอ้าจจะทําใหร้ดนํ�าต้นไมไ้ด้สะดวก
สบายมากยิ�งขึ�นและทําใหม้เีวลาไปทํากิจกรรม
อยา่งอื�น

หลักการและความสาํคัญ

หุน่ยนต์บงัคับรดนํ�าต้นไม้
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วตัถปุระสงค์

- เพื�อศึกษาการทํางานของระบบเครอืขา่ยไร้
สาย(IoT)
- เพื�อพฒันาทักษะการต่อวงจร ARDUINO
- เพื�อศึกษาการเขยีนโปรแกรมในการควบคมุ
อุปกรณ์
- เพื�อเพิ�มความสะดวกสบายใหผู้ใ้ชง้าน

เครื�องมอืที�ใชพ้ฒันา
- Arduino
- Blynk

ประโยชนที์�คาดวา่จะได้รบั

ระบบหุน่ยนต์บงัคับรดนํ�าต้นไมส้ามารถนาํไป
พฒันาเป�นระบบหุน่ยนต์ดับเพลิงไรค้นขบัเพื�อลด
จาํนวนคนดบัเพลิงที�ต้องเขา้ไปเสี�ยงชวีติในการ
ควบคมุเหตกุารเพลิงไหม้
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วธิกีารใชง้าน

สามารถบงัคับผา่น  Blynk บงัคับทิศทางโดยใช้
ปุ�มที�อยูข่า้งบนเพื�อบงัคับทิศทาง และสามารถกด
ปุ�มปล่อยนํ�าไดโ้ดยกดปุ�มตรงกลาง

หนา้จอแอป อุปกรณ์

ขอบเขต

- สามารถบงัคับทิศทาง
- สามารถควบคมุการปล่อยนํ�า

สรปุผล
หุน่ยนต์รถบงัคับสามารถควบคมุผา่นทางระยะ
ไกลไดแ้ต่ยงัไมม่กีล้องติดตั�งทําใหไ้มส่ามารถดไูด้
วา่อุปกรณอ์ยูที่�ไหนทําใหต้้องใหค้อยดอุูปกรณไ์ป
ดว้ย

อ้างอิง
https://www.youtube.com/watch?
v=ck14xBec_gk


