
 
 

บทคัดย่อ  

 ปัจจุบนัรถมีจ ำนวนมำกขึ้นทกุวนั ท  ำให้เกดิปัญหำทีจ่อด

รถไม่เพียงพอตอ่ควำมตอ้งกำรของผูใ้ช ้ คงเป็นเร่ืองดีถำ้เรำมี
โปรแกรมอัตโนมัติที่ช่วยในกำรหำที่จอดรถให้ผูใ้ชร้ถได้ 
งำนวจิัยเชงิส ำรวจน้ีมีเป้ำหมำยในกำรสรำ้งโปรแกรมช่วยหำ
ทีจ่อดรถอตัโนมัต ิ ซึ่งในบทควำมน้ีไดท้  ำกำรส ำรวจงำนวิจัย
ส่วนหน่ึงเพื่อคน้หำเทคนิคหำที่จ อดรถอัตโนมัติ ที่ใ ห้

ประสิทธิภำพที่ดี ซึ่งแต่ละชุดข ้อมูลนั้นมี เทคนิคที่ใชไ้ดดี้
ตำ่งกนัไปตำมกำรใชง้ำน 

ค ำส ำคัญ: ทีจ่อดรถอตัโนมตั,ิ กำรประมวลผลภำพ 

Abstract 

 Nowadays, the number of cars have been increasing 
everyday, lead to lack of parking cause of highly demand. It 
will be better if we have an automatically program to help the 
car drivers for available parking. This report’s propose is 

creating the automatically aided-searching for car parking. 
The report collects many methods of automatically aided-
searching for car parking and compare them to find the best 
methods. Each method has different pros and cons. 
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1. บทน  ำ 

      ในปัจจุบนัยำนพำหนะมีจ ำนวนเพิ่มมำกขึ้น ท  ำให้เกดิ

ปัญหำส ำหรบักำรจัดหำทีจ่อดรถทีไ่ม่มีควำมพอเพียง จึงไดม้ี
กำรจัดสรำ้งทีจ่อดรถขนำดใหญเ่พื่อรับจ ำนวนของรถยนต ์ ที่
จอดรถขนำดย่อมส่งผลถึง กำรทรำบสถำนะของชอ่งเขำ้จอด 
ท  ำให้ตอ้งใชค้น หรือหน่วยรกัษำควำมปลอดภยั ซึ่งในบำง
กรณี ท  ำให้เกดิควำมล่ำชำ้ และใชจ้ ำนวนมำกเกนิไป  

 ดังนั้ น จึงได้จัดท  ำระบบแจ้งเตือนกำรเขำจอดรถแบบ
อตัโนมตั ิ ซึ่งจะสำมำรถทรำบสถำนะกำรเขำ้จอด กำรน ำทำง 

จ ำนวนรถทีเ่ขำ้จอดและระบบกำรรกัษำควำมปลอดภยัด้วย จึง
ได้น ำระบบกำรประมวลผลด้วยภำพ มำใชใ้นกำรบริหำร
จัดกำร เพื่อให้ไดป้ระสิทธิภำพและประสิทธิผลให้มำกที่สุ ด 
และสำมำรถน ำเทคโนโลยีมำใชใ้ห้เกดิประโยชน์สูงสุด 

2. ทฤษฎแีละงำนวิจัยที่เกีย่วข้อง 

     2.1 กำรประมวลผลภำพ (Image Processing)  

     หมำยถึง กำรน ำภำพมำประมวลผลหรือคิดค  ำนวณดว้ย

คอมพิวเตอร์ เพื่อให้ไดข้อ้มูลทีเ่รำตอ้งกำรท ัง้ในเชงิคณุภ ำพ
และปริมำณ โดยมีข ั้นตอนตำ่งๆ ทีส่  ำคญั คอื กำรท  ำให้ภำพมี
ควำมคมชดัมำกขึ้น กำรก  ำจัดสญัญำณรบกวนออกจำกภ ำพ 
กำรแบง่ส่วนของวตัถุทีเ่รำสนใจออกมำจำกภำพ เพื่อน ำภำพ
วตัถุทีไ่ดไ้ปวเิครำะห์หำขอ้มูลเชงิปริมำณ เชน่ ขนำด รูปร่ำง 

วิจัยเชิงส ำรวจเพ่ือศึกษำกำรตรวจจับและคัดแยกวัตถุโดยใช้กำรประมวลผลภำพเพ่ือหำทีจ่อดรถยนต์  
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และทศิทำงกำรเคล่ือนของวตัถุในภำพ จำกนั้นเรำสำมำรถน ำ
ขอ้มูลเชงิปริมำณเหล่ำน้ีไปวเิครำะห์ และสรำ้งเป็นระบบ  

ข ั้นตอนพื้นฐำนของกำรท  ำ Image Processing 

 
รูปที่ 1 แผนภำพขั้นตอนพื้นฐำนของกำรท ำ Image Processing 

  2.1.1 Image acquisition 

  กำรแปลงภำพให้เป็นขอ้มูลเชงิตวัเลขทีส่ำมำรถน ำไป

ประมวลผลด้วยเคร่ืองคอมพิวเตอร์ โดยอำศยัระบบบนัทึก
สญัญำณทีอ่อกแบบเฉพำะ ส ำหรบัใชถ่้ำยภำพและแสดงผล
ขอ้มูลเชงิตวัเลข 

 

รูปที่ 2 แผนภำพ Image acquisition 

  2.1.2 Image enhancement 

  กำรปรบัปรุงภำพให้ดีขึ้นโดยท  ำให้รำยละเ อียดที่ไม่
ชดัเจนท  ำให้มีควำมชดัเจนขึ้นหรือท  ำให้คณุลักษณะที่ส ำคญั
เด่นขึ้น 

 
รูปที่ 3 ภำพตัวอยำ่ง Image enhancement 

  2.1.3 Image restoration 

  กำรท  ำให้ภำพคนืสู่สภำพเดิมหรือกำรปรบัปรุงภำพให้
เหมำะสมกบักำรมองเห็นซึ่งจะเกีย่วข ้องกบัควำมเส่ือมข อง
ภำพ 

 
รูปที่ 4 ภำพตัวอยำ่ง Image restoration 

  2.1.4 Color Image processing 

  กำรประมวลผลภำพสี ซึ่งภำพสีได้มีกำรใชอ้ย่ำง
แพร่หลำยโดยจะมีกำรใชรู้ปแบบของสีส ำคญัของภำพที่
สนใจและกำรแยกคณุลกัษณะ 

 
รูปที่ 5 แผนภำพ Color Image processing 

 

   



 
 

2.1.5 Image Compression 

  กำรบบีอดัขอ้มูลภำพทีม่ีขนำดใหญท่  ำให้ภำพมีขนำด
เล็กลงโดยคงคณุภำพของภำพอยู่ 

 
รูปที่ 6 ภำพตัวอยำ่ง Image Compression 

  2.1.6 Morphological processing 

  กำรประมวลผลดำ้นโครงสรำ้งซึ่งจะเกีย่วขอ้งกบักำร

แยกส่วนประกอบของภำพเพื่อใชใ้นกำรแสดงรูปร่ำง 

 

รูปที่ 7 ภำพตัวอยำ่ง Morphological processing 

  2.1.7 Segmentation 

  กำรแยกส่วนภำพ เป็นกำรแยกส่วนของขอ้มูลภำพ
โดยแบง่ขอบเขต หรือส่วนของวตัถุในภำพออกเป็นส่วนๆ 

 

รูปที่ 8 ภำพตัวอยำ่ง Segmentation 

 

  2.1.8 Recognition 

  คอื กำรรูจ้ ำรูปแบบตำ่ง ๆ 

รูปที่ 9 ภำพตัวอยำ่ง Recognition 

 2.2 ประเภทของภำพ (Image Type) 

  2.2.1 ภำพขำวด ำ (Binary Image) 

 
รูปที่ 10 ภำพตัวอยำ่ง Binary Image 

  2.2.2 ภำพระดบัสีเทำ (Gray Scale Image) 

 
รูปที่ 11 ภำพตัวอยำ่ง Gray Scale Image 

  2.2.3 ภำพสี (Color Image) 

รูปที่ 12 ภำพตัวอยำ่ง Color Image 



 
 

  มำตรฐำนของสีที่ใชอ้ยู่ในปัจจุบนัมีอยู่หลำยระบบ
ดว้ยกนั ท ัง้น้ีจะขึ้นอยู่กบักำรน ำไปใชแ้ต่โดยท ัว่ไปแล้วทุก
มำตรฐำนจะมีแนวคิดเ ดียวกนัคือ กำรแทนจุดสีด้วยจุดที่อยู่

ภำยในสเปส 3 มิตโิดยจะมีแกนอำ้งอิงส ำหรบัจุดสีนั้นในสเป
สซึ่งแตล่ะแกนจะมีควำมเป็นอิสระต่อกนั ตวัอย่ำงระบบสีที่
นิยมใชก้นัไดแ้ก ่ระบบสี RGB, ระบบสี HSV 

• ระบบสี RGB (Red, Green, Blue) 

รูปที่ 13 ภำพตัวอยำ่ง ระบบสี RGB (Red, Green, Blue) 

• ระบบสี HSV (Hue Saturation Value) 

 

รูปที่ 14 ภำพตัวอยำ่ง ระบบสี HSV (Hue Saturation Value) 

3. วิธีด ำเนนิงำน 

 งำนวจิัยน้ีเป็นงำนวจิัยเชงิส ำรวจ เพื่อศึกษำกำรตรวจจั บ
และคดัแยกวตัถุโดยใชเ้ทคนิคกำรประมวลผลภำพเ ป็นหลัก 

เพื่อหำทีจ่อดรถยนตแ์ลว้น ำมำวเิครำะห์จ ำนวน 12 ชิน้งำน 

  

 

 

 

4. ผลกำรด ำเนนิงำน 

ตำรำงที ่ 1 เปรียบเทยีบงำนวจิัยทีเ่กีย่วขอ้ง 

งำนวิจัย เทคนคิที่ใช้ ผลลัพธ์ ข้อด้อย 

Deep learning 

for 
decentralized 
parking lot 

occupancy 
detection [1] 

CNRPark-EXT - ระบบสำมำรถ

ตรวจจับพื้นที่
วำ่งในลำนจอด
รถได้อยำ่ง

แม่นย  ำ 

- สภำพแวด 
ล้อมมีผลต่อ
กำร
ประมวลผล 
ซึ่ งท ำให้เกิด
ควำม
คลำดเคลื่อน 

Automatic 
Parking Space 

Detection 
System [2] 

- Twin ROI 
detection method 
- Edge based 
detection method 

- Twin ROI 
detection 
method: 95% 
- Edge based 

detection 
method: 97% 

- ไม่สำมรถ
แก้ไขปัญหำ
กำรทับซ้อน
ของวตัถุเม่ือ
มีกำรเปลี่ยน
ขนำดหรือ
เม่ือ
ยำนพำหนะ
มีกำรเปลี่ยน
เลน 

Development 
Control 
Parking 
Access Using 
Techniques 
Digital Image 
Processing 
And Applied 
Computationa

l Intelligence 
[3] 

- CVS 
- RGB to gray 

conversion 

 

- Accuracy: 97 
%  

-  noise จะมี
ผลต่อควำม
แม่นย  ำของ
ข้อมูล 

Vehicle 
Detection and 
Classification 

System for 
Traffic Video 

Surveillance 
[4] 

- ตรวจจับขอบของ
วตัถุเพื่อบ่งบอก
รูปร่ำงของประเภท
ยำนพำหนะต่ำงๆ 

- ให้ผลกำร
ตรวจจับรถที่มี
ควำมแม่นย  ำสูง 

- ไม่สำมรถ
แก้ไขปัญหำ
กำรทับซ้อน
ของวตัถุได้ 

Robust 
parking 
occupancy 

monitoring 

- ตรวจจับวตัถุโดย
ใช้เลนส์ ในกำรสุ่ม
ตรวจสอบขอบของ

วตัถุ 

- สำมำรถให้ผล
กำรตรวจจับรถ
ที่มีควำม

แม่นย  ำสูงและ

- หำกจอดรถ
ไม่ตรง
บริเวณที่ให้
จอด



 
 

system using 
random 
forests [5] 

สำมำรถท ำตำม
เป้ำหมำยที่วำง
ไวไ้ด้: 98.63%           

โปรแกรมจะ
ไม่สำมำรถ
ตรวจจับได้ 
(False 
positive) 

A multi-

classifier 
image based 
vacant 

parking 
detection 

system [6] 

- ใช้ image base 

system ในกำรช่วย
หำที่วำ่งในโรงจอด
รถ  

- ใช้กำร
ประมวลผล 3 อยำ่ง 
ช่วยปิดจุดบอด

ภำยในระบบได้ 
เช่น 
foreground/backgr

ound information  

- กำรใช้ image 

base system ใน
กำรช่วยหำที่
วำ่งในโรงจอด

รถ เป็นกำรช่วย
ลดค่ำใช้จ่ำยใน

กำรดูแลรักษำ
ระบบได้ 

 

- ท ำกำร
ทดลองน้อย
เกินไปท ำให้
ควำม
น่ำเช่ือถือ
ลดลง 

Real time car 
parking 
system using 

image 
processing [7] 

- Image acquisition  

- RGB to gray 
conversion 

- Image 
enhancement 

- เป็นวธิีกำรที่มี
ค่ำใช้จ่ำยที่ไม่
สูง และกำร

ติดต้ังอุปกรณ์
ง่ำย 

- ไม่สำมำรถ
แก้ไขปัญหำ
เม่ือมี
ทำงออก
หลำยทำง 

Intelligent 
Parking 

Management 
System Based 

on Image 
Processing [8] 

- cameras capture  

- Camera-base 

systems ,Wireless 
camera nodes 

- Green rounded 
image 

- Mathlab software 

platform 

- งำนวจัิยนี้
สำมำรถค้นหำ

ที่วำ่งในลำน
จอดรถได้และ

ท ำนำยสภำพ
อำกำศของลำน
จอดรถได้ 

 

- ต้องแปลง
ภำพให้เป็น
ขำวด ำก่อน
กำรน ำไป
ประมวลผล 
- noise จะมี
ผลต่อควำม
แม่นย  ำของ
ข้อมูล 

Smart parking 

— An 
integrated 

solution for 
an urban 
setting [9] 

- ใช้ OpenCV กำร

ฝึกจ ำแนกและท ำ
กำรตรวจจับรถ 

- ระบบที่เสนอ

ให้มี
ประสิทธิภำพ

ดีกวำ่ระบบอื่น 
 ๆกำรท ำงำน

ของระบบ

อินเตอร์เฟซมี
ควำมสมจริง 

และ สำมำรถ
ช่วยในกำรน ำ
ทำงผู้ใช้งำนไป

- เม่ือวตัถุ
หนึ่ งถูกซ่อน
อย ูห่ลังวตัถุ
อื่น 
ตัวอยำ่งเช่น
รถที่อย ูไ่กล
จำกกล้อง
อำจทั้ งหมด / 
บำงส่วน
ห้อยรถคัน
อื่นที่

ยงัช่องจอดรถ
ที่วำ่งอย ู ่ท ำให้
ประหยดัน ้ ำมัน 

และเวลำ ลด
กำรแออัดของ

รถได้อยำ่งมีมี
ประสิทธิภำพ  

ก่อให้เกิด
ข้อผิดพลำด
ในกำร
ตรวจสอบ 
 

Design of IoT 
Based 
Intelligent 

Parking 
System 
Using Image 

Processing 
Algorithms 

[10] 

- ใช้อัลกอริทึม 
OCR (Optical 
Character 

Recognition) วธิีนี้
ภำพฉำกที่เกิดขึ้น
จริงจะถูกแปลง

เป็นสีเทำที่ถูกใช้
เพื่อกรองตัวอักษร

ที่มีอย ูใ่นภำพ 

- เทคนิคที่เสนอ
สำมำรถลด
ปัญหำที่จอดรถ

ได้สะดวกใน
กำรวเิครำะห์
และเพิ่ม

ประสิทธิภำพ
ยำนพำหนะ

แบบเรียลไทม์ 

- เซนเซอร์มี
ลักษณะ
เปรำะบำง
และ
จ ำเป็นต้อง
บ ำรุงรักษำ
ท ำให้ต้องท ำ
กำร
ปรับเปลี่ยน
ขั้นตอนให้
เหมำะสมกับ
โครงกำรนี้
มำกขึ้น 

Automatic 
Parking Slot 
Detection 
Based on 
Around View 
Monitor 
(AVM) 
Systems [11] 

- ใช้ระบบ AVM ที่
ติดต้ังบน
ยำนพำหนะ
ต้นแบบ (Chery 
EQ pure electric 
vehicle) ซึ่ ง
ประกอบด้วยกล้อง 
Fisheye ส่ีตัวที่อย ู่
ตรงกลำงของกัน
ชนหน้ำฝำด้ำนหลัง
และที่ด้ำนข้ำงของ
เสำ 
 

- ใช้กำร
ตรวจจับวตัถุ
ขนำดเล็กใน
ช่องจอดรถจะ
ช่วยลดควำมถี่
ในกำรตรวจจับ
ที่ผิดพลำดและ
กำรตรวจจับที่
หำยไปได้อยำ่ง
มีประสิทธิภำพ 

- ควำม
ถูกต้อง
ขึ้นอย ูก่ับ
ต ำแหน่งของ
ยำนพำหนะ
ที่อย ูต่ิดกับ
เซนเซอร์ 
 

The 3D-
simulation 
Implementati
on of Parking 
Guidance 
System [12] 

- microscopic 
traffic simulation 
 

- สำมำรถสร้ำง
โมเดลกำรหำที่
จอดรถได้อยำ่ง
มีประสิทธิภำพ 

- มีข้อจ ำกัด
เร่ืองกำรใช้
งำนอัลกอลิ
ทึ่ม 

 

5. สรุป 

 จำกกำรส ำรวจงำนวจิยทัีเ่กีย่วขอ้งกบักำรคน้เพื่อศึกษำกำร
ตรวจจับและคดัแยกวตัถุโดยใชก้ำรประมวลผลภำพเพื่อหำที่

จอดรถยนตพ์บวำ่ มีปัจจัยหลำยอย่ำงทีม่ีผลตอ่กำรประมวลผล



 
 

ภำพ อำทเิชน่ สภำพแวดล้อม ขอ้จ ำกดัของอุปกรณ์ เป็นตน้ 
แตง่ำนวจิัยน้ีกม็ีขอ้จ ำกดัอยู่ทีเ่พียงกำรศึกษำงำนวจิัยชิ้น อ่ืน
เทำ่นั้น  งำนวจิัยครั้งตอ่ไปผูว้จิัยจะตอ้งมีกำรรวบรวมข ้อมู ล

จริงมำวเิครำะห์ควำมส ำคญัและควำมสำมำรถของข ั้น ตอน
กำรตรวจจับและคดัแยกวตัถุโดยใชก้ำรประมวลผลภำพ เพื่อ
หำควำมแตกตำ่งของปัญหำ และเพิ่มประสิทธิภำพยิ่งขึ้นไป 
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